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Evkozi jegy

A tananyag

Oktatasi cél: A hallgatok megismerkedjenek a beagyazott rendszerek alapfogalmaival, egy az iparban
gyakran hasznalt mikrokontrollerrel, és jartassagot szerezzenek a mikrokontroller C nyelvii
programozasaban.

Tematika:
A laborgyakorlatok tematikaja
* Elméleti ismeretek
Beagyazott rendszerek, alapfogalmak.
Mikroprocesszor, mikrokontroller alapfogalmak.
C programozas (ismétlés, rendszerezes).
Egy 8 bites PIC mikrokontroller blokkvazlata, az egyes részegységek szerepe.
* A mikrokontroller C nyelvii programozasa
Az MPLAB X fejleszt6i kornyezet megismerése.
Néhany gyakrabban hasznalt periféria megismerése, alkalmazasi teriilete.
Kiilonboz6 perifériak kezelése pollingolassal és megszakitassal.

A laborgyakorlatokhoz kapcsolédo példak

A hallgaték C nyelven irt példaprogramok megértésével, mitkodésének vizsgalataval az eldadasokon és
laborgyakorlatokon bemutatott technikakat (algoritmusokat) miikodés soran is megismerhetik, amely segiti
az elhangzottak jobb megértését.

Féléves utemezés:

Okte}tas1 Témakor
hét
L1,
1. | L2, | Bedgyazott rendszerek; mikroprocesszor és mikrokontroller. (elméleti ismeretek)
L3

Programozasi ismeretek rendszerezése. (elméleti ismeretek)

L1, |4 hasznalt 8 bites PIC mikrokontroller blokkvazlata, az egyes részegységek feladata.
2. | L2, | (elméleti ismeretek)

L3 |Az MPLAB X integralt fejlesztoi kérnyezet. Egy mintaprogram forditdsa, letéltese,

futtatdsa.
3 t%’ A PIC mikrokontroller periférialis egységei: PORT-ok haszndlata.
' L3’ A DEMO kartyan talalhato LED-sor hasznalata.

L1, | 4 PIC mikrokontroller periferialis egységei. PORT-ok hasznalata.
4. | L2, |4 DEMO kartyan talalhato LED-sor és nyomogomb hasznalata.
L3 |Elméleti teszt.

L1 A PIC mikrokontroller periférialis egységei: TIMER-ek hasznalata.
5 L21 A DEMO kartyan talalhato LED-SOr haszndlata, idozités megoldasa TIMER-ek
' segitségevel.

L3 | Tanitasi sziinet




L1,

A PIC mikrokontroller periférialis egységei: TIMER-ek hasznalata.
A DEMO kartyan talalhato LED-sor haszndlata, idozités megoldasa TIMER-ek

L2 |segitségevel.
6. Megszakitaskezelés
A PIC mikrokontroller periférialis egységei: TIMER-ek hasznalata.
L3 |4 DEMO kartyan talalhaté LED-sor haszndlata, idézités megolddasa TIMER-ek
segitségevel.
L1 A PIC mikrokontroller periférialis egységei: AD konverter hasznalata.
' | A DEMO kartyan talalhato LED-sor és potenciométer haszndlata, idozités megoldasa
7. | L2 .
TIMER-ek segitségevel, az idozités beallitasa potenciométer segitségevel.
L3 | Tanitadsi sziinet
L1, Tanitdsi sziinet
L2
8 A PIC mikrokontroller periférialis egységei: TIMER-ek hasznalata.
' L3 A DEMO kartyan talalhato LED-sor haszndlata, idozités megolddasa TIMER-ek
segitségevel.
Megszakitaskezelés
IL]é’ Szdamitogépes ZH1
9. A PIC mikrokontroller periférialis egységei: AD konverter haszndlata.
L3 |A DEMO kdrtyan talalhato LED-sor és potenciométer haszndlata, idozités megolddsa
TIMER-ek segitségével, az idozités bedllitasa potenciométer segitségével.
A PIC mikrokontroller periférialis egységei: AD konverter haszndlata.
L1, | A DEMO kartyan talalhato LED-sor és potenciométer haszndlata, idozités megoldasa
10. | L2 |TIMER-ek segitségével, az idozités bedllitasa potenciométer segitségével.
Periferiak kezelése megszakitassal.
L3 | Szdmitogépes ZHI
L1, | Bevezetés a PIC mikrokontroller assembly nyelvii programozasaba.
L2 | Assembly alapismeretek.
11 A PIC mikrokontroller periférialis egységei: AD konverter hasznalata.

' A DEMO kartyan talalhato LED-sor és potenciométer hasznalata, idozités megolddsa
TIMER-ek segitségevel, az idozités bedllitasa potenciométer segitségével.
Perifériak kezelése megszakitassal.

L1, S
Tanitdsi sziinet
12. £2
L3 Bevezetés a PIC mikrokontroller assembly nyelvii programozasaba.
Assembly alapismeretek.
L1,
13.| L2, | Szamitogépes ZH?2
L3
L1, | Bevezetés a PIC mikrokontroller assembly nyelvii programozasaba.
14.| L2, | Assembly alapismeretek.

L3

Potlasok




Félévkozi kovetelmények

A félév sordn a hallgatok 2 db szamitogépes és 1 db elméleti zarthelyi dolgozatot irnak.
A szamitogépes tesztek soran onalldan mikrokontrolleres programot kell késziteniiik.

Zarthelyi dolgozatok
Oktatasi hét Témakér
(konzultacid)
4. Az elsé 3 hét elméleti anyaga
9.1ll. 10. Az els6 8 hét gyakorlati anyaga
13. A teljes félév gyakorlati anyaga

A félévzaro érdemjegy kialakitasanak modszere

Az érvényes (legalabb elégséges) évkozi jegy megszerzésének feltétele a 3 db zarthelyi dolgozat legalabb
elégséges szintre torténd megirasa. Az elégséges szint als6 hatdra: 50%.

Potlas modja

Potlasok:
e Minden elégtelen (50% alatti) zarthelyi dolgozatot a 14. oktatasi héten 1 alkalommal lehet p6tolni.
e Ha a potlas sikertelen, akkor elégtelen évkozi jegyet kap a hallgato, amelyet a vizsgaiddszakban
1 alkalommal alairaspotld vizsgan potolhat (a TVSZ szerint).

Evkozi jegy kialakitasa

Az évkozi jegy megallapitasa a félév soran megirt 3 db zarthelyi dolgozat alapjan (6sszesitett pontszambol)
kialakitott szazalékos formaban torténik az alabbi modon:

0% - 50%: elégtelen

51% - 64%: elégséges

65% - 80%: kdzepes

81% - 90%: jo

91% és felette: jeles

Irodalom

Kotelezd:
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Konya Laszlo — Kopjak Jozsef: PIC mikrovezérlok alkalmazastechnikaja, PIC programozas C nyelven.
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